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GENERAL INFORMATION

Why is the SMART Position Sensor smart? SMART means
that this is a sensor that can essentially think for itself. The
SMART Position Sensor has the ability to self-calibrate
because it uses a patented combination of an ASIC
(Application-Specific Integrated Circuit) and an array of MR
(magnetoresistive) sensors to accurately and reliably
determine the position of a magnet attached to a moving object
(e.g., elevator, valve, machinery, etc.) so that the object’s
position can be determined.

The MR array measures the output of the MR sensors
mounted along the magnet’s direction of travel. The output and
the MR sensor sequence determine the nearest pair of MR
sensors to the center of the magnet location. The output of
these two MR sensors is then used to determine the position of
the magnet between them. With this sensor, Honeywell has
utilized MR technology through the ASIC at a level never
before accomplished.

Table 1. Specifications

MOUNTING AND WIRING INFORMATION (See Fig. 1.)

1. Locate sensor and magnet in desired position. Ensure that
the air gap between sensor and magnet does not exceed
that noted in Table 1.

2. Mount sensor:

o Drill two holes, one for each mounting ear.

e Secure sensor using two %-20 or M6 screws through
each mounting ear.

e Torque screwsto 6 Nmto 8 Nm[53.1inlbto 70.8 in Ib].

3. Mount magnet:

e Drill two holes:

- One for the single mounting ear.

- One at 10,25 +0.10 mm [0.403 +0.004 in] dia., and at
least 3 mm [0.118 in] deep, for the mounting dog
(helps stabilize magnet).

o While ensuring the mounting dog is seated in its hole,
secure magnet using one %-20 or M6 screw through the
mounting ear.

e Torque screwsto 6 Nmto 8 Nm [53.1inIbto 70.8 in Ib].

4. Wire sensor according to pinout in Figure 2.

Parameter
Characteristic Component 100° Arc 180° Arc
SPS-A100D-HAMS | SPS-A100D-VAMS | SPS-A180D-HAMS | SPS-A180D-VAMS

Sensing range 0° to 100° 0° to 180°
Resolution 0.06° 0.11°
Supply voltage 6 Vdc to 24 Vdc 18 Vdc to 40 Vdc 6 Vdc to 24 Vdc | 18 Vdc to 40 Vdc
Output 0.5 Vdc to 4.5 Vdc (10% to 90% of 5 Vdc)
Supply current sensor only 45 mA max.
Linearity +0.4% full scale output
Reverse polarity 26.4 Vdc | 40 Vdc 26.4 Vdc | 40 Vdc
Sensitivity 40 mV/° +4% FS 22.22 mV/° +4% FS
Measurement frequency 312 Hz typ.
Termination 4-pin, M12 connector
Operating temperature sensor -40 °C to 85 °C [-40 °F to 185 °F]
Storage temperature and -40 °C to 150 °C [-40 °F to 302 °F]
Air gap magnet 7,8 £2,5 mm [0.307 +0.098 in] | 8,58 +2,5 mm [0.338 +0.098 in]
Sealing actuator IP67, IP69K
Shock 50 G half sine wave with 11 ms duration
Vibration 20 G from 10 Hz to 2000 Hz
Housing material thermoplastic
Approvals CE
Mounting:

screws M6 or 1/4-20

recommended torque 6 Nmto8Nm[53.1inlbto 70.8 in Ib]
Material magnet neodymium
Strength actuator 10,000 Gauss

only

Notes:

e Tolerance applies for full sense range.

NOTICE

Device used to read analog output must have input impedance greater than 1 MOhm.

The output voltage outside of the valid measurement range will be indeterminate.

Percent linearity is the quotient of the measured output deviation from the best fit line at the
measured temperature to the full scale output span.

Ferrous metal within a 100 mm [3.9 in]
radius of the magnet may affect sensor
performance.
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Was ist das smarte am SMART Position Sensor? SMART
bedeutet, dass dieser Sensor nahezu selbstandig denken kann.
Der SMART Position Sensor ist in der Lage, sich selbst zu
kalibrieren. Ermoglicht wird dies durch seine patentierte
Kombination aus einem ASIC (Application-Specific Integrated
Circuit) und einem Array von (magnetoresistiven) MR-Sensoren,
die eine prazise und zuverlassige Bestimmung der Position
eines Magneten an einem beweglichen Objekt (z. B. an einem
Aufzug, einem Ventil oder einer Maschine) und somit der
Position des Objekts zulasst.

Das MR-Array misst die Ausgabe der MR-Sensoren, die
entlang der Bewegungsrichtung des Magneten angeordnet
sind. Anhand der Ausgabe und der MR-Sensorabfolge wird
das zum Zentrum der Magnetposition nachstgelegene Paar
von MR-Sensoren ermittelt. Die Ausgabe dieser beiden
MR-Sensoren dient anschlieBend dazu, die Position des
dazwischen angeordneten Magneten zu bestimmen. Mit
diesem Sensor hat Honeywell dank dem ASIC eine
Anwendung der MR-Technologie realisiert, wie sie bislang
noch nicht da gewesen ist.

MONTAGE UND VERKABELUNG (siehe Abb. 1)

1. Bringen Sie den Sensor und den Magneten in die
gewulnschte Position. Stellen Sie sicher, dass der Luftspalt
zwischen Sensor und Magnet nicht gréRer ist, als in
Tabelle 1 angegeben.

2. Montage des Sensors:

o Erstellen Sie zwei Bohrungen, eine fiir jede Montagedse.

+ Befestigen Sie den Sensor mit zwei ¥%-20- oder
M6-Schrauben pro Montagedse.

e Ziehen Sie die Schrauben mit einem Drehmoment von
6 Nm bis 8 Nm an [53,1 in Ib bis 70,8 in Ib].

3. Montage des Magneten:

o Erstellen Sie zwei Bohrungen:

- Eine fur die Montagetse

- Eine bei einem Durchmesser von 10,25 +0,10 mm
[0,403 £0,004 Zoll] und einer Tiefe von mindestens
3 mm [0,118 Zoll] fir die Montagemuffe
(zur Stabilisierung des Magneten).

o Stellen Sie den korrekten Sitz der Montagemuffe in der
Bohrung sicher und befestigen Sie den Magneten mit
einer ¥-20- oder M6-Schraube durch die Montagedse.

e Ziehen Sie die Schrauben mit einem Drehmoment von
6 Nm bis 8 Nm an [53,1 in Ib bis 70,8 in Ib].

4. Verkabeln Sie den Sensor entsprechend der Pinbelegung

in Abbildung 2.
Tabelle 1. Technische Daten
Parameter
Merkmal Komponente 100° 180°
SPS-A100D-HAMS | SPS-A100D-VAMS | SPS-A180D-HAMS I SPS-A180D-VAMS

Messbereich 0° bis 100° 0° bis 180°
Auflésung 0,06° 0,11°
Versorgungsspannung 6 Vdc bis 24 Vdc | 18 Vdc bis 40 Vdc 6 Vdc bis 24 Vdc | 18 Vdc bis 40 Vdc
Ausgabe 0,5 Vdc bis 4,5 Vdc (10 % bis 90 % von 5 Vdc)
Versorgungsstrom Nur Sensor 45 mA max.
Linearitat +0,4 % der max. Ausgabe
Umschaltbare Polaritat 26,4 Vdc | 40 Vdc 26,4 Vdc | 40 Vdc
Empfindlichkeit 40 mV/° +4 % des max. Werts 22,22 mV/° £4 % des max. Werts
Messfrequenz 312 Hz typ.
Abschluss 4-pol. M12-Verbindung
Betriebstemperatur Sensor- und -40 °C bis 85 °C [-40 °F bis 185 °F]
Lagertemperatur Magnetantrieb -40 °C his 150 °C [-40 °F bis 302 °F]
Luftspalt 7,8 £2,5 mm [0,307 0,098 Zoll] | 7,8 £2,5 mm [0,307 0,098 Zoll]
Dichtheitsklasse IP67, IP69K
Stof3 50 G Halbsinuswelle mit einer Dauer von 11 ms
Schwingbeschleunigung 20 G zwischen 10 Hz und 2000 Hz
Gehausematerial Thermoplast
Zulassungen CE
Montage:

Schrauben M6 oder 1/4-20

empfohlenes 6 Nm bis 8 Nm [53,1 in |b bis 70,8 in Ib]

Drehmoment
Material Nur Neodym
Magn. Flussdichte Magnetantrieb 10.000 Gaul}
?nlgqgt:'(cl;lg?aig' bezieht sich auf den vollen Messbereich. A_NMERKUNG . .
« Das zum Lesen analoger Ausgaben verwendete Gerat muss einen Eingangswiderstand von Eisenhaltige Metalle innerhalb eines

mehr als 1 MOhm aufweisen.

Radius von 100 mm [3,9 Zoll] des

¢ Die Ausgangsspannung aulRerhalb des gliltigen Messbereichs ist unbestimmt. Magneten konnen die Sensorleistung

o Der Anteil der Linearitat in Prozent ergibt sich aus dem Quotienten au

Ausgabeweichung von der optimalen Kurve bei der gemessenen Temperatur zum vollen

Ausgabemessbereich.
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Figure 1. Dimensional Drawings (For reference only: mm)
Abbildung 1. MaRzeichnungen (Nur zu Referenzzwecken; Angaben in mm)

B 1. R~E (R§E2% - MM)
SPS-A100D-HAMS, SPS-A100D-VAMS

SPS-A180D-HAMS, SPS-A180D-VAMS
22,5

190,53 ~ 22
‘ [7.50] g9 [~

79,85
[3.14]

A = Cable direction for right angle connector B = Mounting dog C = Mounting ear
A = Kabelrichtung fir Winkelsteckverbinder B = Montagemuffe C = Montagebse
A = AR L 8 1) B = ke i C = 23imH

Figure 2. Pinout
Abbildung 2. Pinbelegung

K 2. 5l
Pin 1 = supply voltage (+) | Pin 1 = Versorgungsspannung (+) | £l 1 = R (+)
Pin 2 = output Pin 2 = Ausgang B 2 =
Pin 3 = ground (-) Pin 3 = Erde (-) EI I 3 = B2 ()
Pin 4 = inverted output Pin 4 = invertierter Ausgang EFRE 4 = B
Note: Only Pin 2 or Pin 4 | Anmerkung: Nur Pin 2 oder Pin 4 W WIRAREIEBE
may be connected at a kénnen gleichzeitig angeschlossen | £ 2 gkt 4,
time. werden.
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Figure 3. Sensor Output Performance Chart Showing Ideal Outputs (Applies to all catalog listings.)
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Abbildung 3. Diagramm der Sensorleistung mit idealer Ausgabe (gilt fur alle Katalogeintrage)
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PERSONAL INJURY

DO NOT USE these products as safety or emergency stop
devices or in any other application where failure of the
product could result in personal injury.

Failure to comply with these instructions could result in
death or serious injury.

WARRANTY/REMEDY

Honeywell warrants goods of its manufacture as being free of
defective materials and faulty workmanship. Honeywell’s
standard product warranty applies unless agreed to otherwise
by Honeywell in writing; please refer to your order
acknowledgement or consult your local sales office for specific
warranty details. If warranted goods are returned to Honeywell
during the period of coverage, Honeywell will repair or replace,
at its option, without charge those items it finds defective. The
foregoing is buyer’s sole remedy and is in lieu of all other
warranties, expressed or implied, including those of
merchantability and fitness for a particular purpose. In no
event shall Honeywell be liable for consequential, special,
or indirect damages.

While we provide application assistance personally, through
our literature and the Honeywell web site, it is up to the
customer to determine the suitability of the product in the
application.

1.0 / il
' N § IR 20.4%
05 P\
0.25
> 4
= (°)
upn 0 100
Z5 I € E — > S by
BERA 0 L 180 BEKD
A WARNING Specifications may change without notice. The information we

supply is believed to be accurate and reliable as of this printing.
However, we assume no responsibility for its use.

SALES AND SERVICE

Honeywell serves its customers through a worldwide network
of sales offices, representatives and distributors. For
application assistance, current specifications, pricing or name
of the nearest Authorized Distributor, contact your local sales
office or:

E-mail: info.sc@honeywell.com
Internet: www.honeywell.com/sensing

Phone and Fax:

Asia Pacific +65 6355-2828
+65 6445-3033 Fax
Europe +44 (0) 1698 481481

+44 (0) 1698 481676 Fax
+1-305-805-8188
+1-305-883-8257 Fax
+1-800-537-6945
+1-815-235-6847
+1-815-235-6545 Fax

Latin America

USA/Canada
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A WARNUNG

PERSONENSCHADEN

Verwenden Sie diese Produkte NICHT als Sicherheits- oder
Nothaltevorrichtung oder in einer anderen Anwendung, in
der ein Ausfall des Produkts Personenschaden verursachen
konnte.

Eine Missachtung dieser Anweisung kann folgende
Konseqguenzen haben: Tod oder schwere Verletzungen.

GARANTIE/RECHTSMITTEL

Honeywell garantiert, dass die von Honeywell hergestellten
Produkte frei von Material- und Fertigungsfehlern sind. Es
gelten die allgemeinen Garantiebedingungen von Honeywell,
sofern mit Honeywell keine anderen Bedingungen schriftlich
vereinbart wurden. Einzelheiten zu den Garantiebestimmungen
entnehmen Sie bitte lhrer Auftragsbestatigung, oder wenden
Sie sich an lhr Vertriebsburo vor Ort. Wenn Waren wéahrend
des Garantiezeitraums an Honeywell zurlick gesendet werden,
werden die defekten Komponenten von Honeywell nach
eigenem Ermessen repariert oder ausgetauscht. Das zuvor
Genannte ist das einzige Rechtsmittel des Kaufers und
ersetzt alle anderen ausdrucklichen oder stillschweigenden
Garantien, einschlie3lich der Garantie von Marktgangigkeit
und Eignung fir einen bestimmten Zweck. In keinem Fall
haftet Honeywell fur indirekte oder spezielle Schaden oder
fur Folgeschaden.

Hilfe bezuglich Anwendungsmdglichkeiten kdnnen Sie der
Dokumentation sowie der Website von Honeywell entnehmen,
es obliegt jedoch dem Kunden, die Eignung eines Produkts fur
einen bestimmten Zweck zu bestimmen.

Die technischen Daten kdnnen ohne vorherige Ankiindigung
geandert werden. Die bereitgestellten Informationen sind zum
Zeitpunkt der Drucklegung genau und zuverlassig.

Wir ibernehmen jedoch keine Verantwortung fur deren
Angemessenheit.

VERKAUF UND SERVICE

Honeywell betreut seine Kunden Uber ein weltweites Netz an
Vertriebsburos, Vertretern und Distributoren. Bei Fragen zu
Anwendungen, aktuellen technischen Daten, Preisen oder dem
nachsten autorisierten Handler wenden Sie sich bitte an Ihr
nachstgelegenes Vertriebsbiiro vor Ort oder an:

E-Mail: info.sc@honeywell.com
Internet: www.honeywell.com/sensing

Telefon und Fax:

Asien-Pazifik +65 6355-2828
+65 6445-3033 Fax
Europa +44 (0) 1698 481481

+44 (0) 1698 481676 Fax
+1-305-805-8188
+1-305-883-8257 Fax
+1-800-537-6945
+1-815-235-6847
+1-815-235-6545 Fax

Lateinamerika

USA/Kanada
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